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뇌졸중 환자 맞춤형 재활치료 로봇

특허명 :  상지 재활 로봇  (10-2017-0053090)

보유기관 : 한국기계연구원

상태정보 : 

기타정보 : 뇌졸중 환자 상지재활 외골격 로봇, 어깨관절 재활장치 특허보유

·    단순히 로봇에 의한 수동적인 동작 치료 수준을 넘어 사용자의 의지로 로봇을 제어

·    기존 해외 최고기술 제품보다 4개 더 많은 11개의 로봇 관절을 사용해 상체 관절별 최적화된 치료가 가능하면서 로봇 무게는 

약 20%  감소

·    휴머노이드 및 최첨단 산업용 로봇에만 사용하던 경량 고출력 

통합구동모듈 기술을 적용

·    로봇의 각 관절 회전축마다 힘 센서를 장착, 사용자에게 전달되는 

임피던스를 정교하게 제어 

·    타이밍벨트를 사용하지 않고, 4축 상지재활(어깨 3축, 팔꿈치 

1축) 메커니즘과 3축 수지부 재활(손목 3축) 메커니즘 채용

·    매번 작동할 때 마다 초기 위치 세팅 불필요

·  한국기계연구원 김건 (042-868-7920, doublek1@kimm.re.kr)

·  공동마케팅사무국 박정남(042-862-6014, pjn77@wips.co.kr)

| 전시기술 |

기술개요

세부내용

기술이전 문의

특허원문보기

헬스메디케어
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기존 문제점 기술 차별점

·    기존 외골격형 상지 재활치료 로봇은 어깨를 

움직일 때 발생하는 상완골두(humerus head) 

움직임 인식 불가

·    재활치료환자에게 전달하는 임피던스의 정확한 

전달에 한계 존재

·    어깨 관절의 6자유도 비선형 움직임을 자연스럽게 

구현하면서 사용자에게 전달되는 임피던스를 

정교하게 제어

·   소형 경량이며, 구동 및 센싱 모듈의 안전성과 

정밀성이 높음
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